标的二：
	交通流量分析软件

	类别
	序号
	设备名称
	技术参数
	数量
	参考品牌
	参考型号
	备注

	仪器
设备
	1
	交通流量分析软件
	一、交通流量分析系统
1.采用嵌入式Linux操作系统。
2.内存：16GB *4最多支持24根DDR4内存条支持的单根DIMM容量：8GB、16GB和32GB。
3.硬盘：1*240G SSD2.5寸盘。
4.RAID卡：LSI3008 SAS卡*1。
5.5个USB3.0接口（前面板1个，后面板2个，主板2个）1个USB2.0接口（前面板，需要选配带USB2.0接口的左侧智能挂耳才能提供），最多支持2个VGA 接口（前面板1个，后面板1个），支持1个BIOS串口（后面板），千兆八口RJ45嵌入式网卡。
6.电源：1+1冗余电源；550W，白金级能效。
★7.单千兆网口：码流转发800Mbps、存储800Mbps。
8.支持视频流的转发、存储、回放及下载，支持以RTSP、HLS协议、FLV协议、国标协议获取实时码流，支持基于RTSP协议回放、下载录像。
9.支持窗口预览原始比例或全屏比例等2种显示选择。
★10.支持录像时间轴分布结果内缩略图预览，支持录像播放、暂停或停止，支持秒级回放。
★11.支持秒级录像锁定、剪切及下载。
12 .在特定网络、硬件条件下录像回放延时不超过1秒。
13 .支持录像倒放、同步播放及单帧播放。
14 .支持秒级录像锁定、剪切及下载。
15.支持或.dav、或.avi、或.mp4、或.flv、或.asf等5种录像文件格式。
16.支持SVAC、MPEG4、H.264协议流直接存入存储系统。
17.具有H.265设置选项摄像机码流直接存入存储系统。
★18.在线或离线谷歌地图、在线或离线高德地图、在线或离线天地图等3种、6类地图接入。
19.支持报警联动视频、联动录像、关联用户及（高、中、低）优先级定义，联动视频最多16个通道。
★20.支持报警设备地图闪烁。
21.支持过车记录或违法记录包含不限于违法类型、抓拍时间、抓拍地点、行驶方向、车速、所属组织及入库时间等详情查看。
22.支持过车记录或违法记录抓拍时间前后各15s、合计30s关联录像回放。
23.OSD信息叠加，支持叠加时间、地点、车牌、车身颜色、防伪码、车标、触发源、车牌类型、车辆颜色、车辆类型、卡口方向、车系、置信度、车头朝向、自定义信息。
24.车辆检测，车辆捕获率≥99.5%。
25.车辆识别，支持车型、车标、车系、车身颜色、车牌颜色、车牌号码、车牌类型、无牌车、新能源车牌识别，车牌识别率≥99.5%。
26.智能轨迹帧，支持智能帧显示，可显示车牌和车辆行驶轨迹。
27.分析软件功能:交叉口多方向、多车道的车流量、平均速度、车道占有率、车型统计、排队长度和超速行驶、低速行驶、异常停车、变道、逆行、占用应急车道等交通信息检测和分析。
28.支持设备权限、控制权限及菜单权限等角色定义、复制及其管理。
★29.持存储图片计划报警图片（含手动抓图）、人脸卡口图片、车辆卡口过车图片、车辆违章图片及车牌小图等存储配额，支持存储图片计划可靠性管理。
★30.支持多域、级联，支持单域256个数据节点。
★ 31.支持系统中内嵌流媒体功能，支持视频流转发、实时预览等功能；流媒体模块同样支持集群部署，具有负载均衡、集群容灾、性能线性提升、横向扩展等集群特性。
32.支持单台物理设备自定义部署多个微服务，包括流媒体接入服务、流媒体转发服务、录像存储服务、智能分析服务和数据库服务等。
★33.支持微服务能力秒级动态调整。
34.支持域范围内服务总数、正常、异常等数据可视化。
35.支持节点各服务CPU使用率、内存使用量等资源监控、数据可视化。
★36.支持Service资源服务状态、CPU使用率、内存使用量、内存使用率等阈值告警策略，最多10条监控项。
以上标“★”项为产品核心参数，需提供公安部检测报告体现，提供检测报告复印件并加盖原厂公章或投标专用章；
二、数据库支撑系统
（一）硬件参数：
1.支持不少于2颗8核心CPU。
2.支持不少于32GB DDR4 内存。
3.要求配置不少于3块1T SAS热插拔硬盘RAID5。
4.支持不少于4个千兆网口。
5.支持不少于1+1冗余电源。
6.所提供的设备的操作系统支持Centos 7.7。
（二）软件参数：
1.支持接入的数据提供生命周期的管理。
2.针对实时车流数据提供安全，可靠，可弹性扩展的数据传输平台，以消息流方式接入其他结构化数据。
3.支持对接入的数据进行车流量统计，包括正常入库数据和异常入库数据等。
4.支持车辆、人像、Mac、RFID、交通业务等数据实时接入，支持数据入库前运维上自动建表。
5.数据查询服务是为上层服务提供统一REST接口，支持车辆、人像、Mac、RFID、交通业务的抓拍记录模糊查询、精确查询、关联查询。
6.支持实时数据接入不低于2000条/s, 数据处理能力每天处理不少于300万条数据。
7.千万级规模数据精确与模糊查询1s内返回结果。
8.与交通流量分析系统同一品牌，提供厂家售后服务承诺函。
三、智慧监控单元4套
组成包含：摄像机、高清镜头、室外防护罩、风扇、网络信号防雷器、电源适配器、安装万向节、支架等，防护等级IP65，针对道路的星光级监控，支持车辆抓拍并自动识别车牌号码，抓拍图片叠加识别信息并上传。机非人检测，车型，车身颜色，安全带，人脸抠图，遮阳板等车辆特征识别；支持结构化信息上传。
1、具有1个100M/1000M 以太网口，1 个BNC接口，1个RS232 接口，2 个RS485 接口，1个TF卡槽，1 路DC 12V电源输出接口，1路音频输入接口，1 路音频输出接口，4 路报警输入接口，2 路报警输出接口，1 个外同步输入接口，2个闪光灯/LED 频闪灯同步接口，1路USB 接口，1 个reset 接口。

2、支持本地CVBS图像输出接口（BNC），可实时监控图像。

3、视频压缩标准，H.265、H.264（Main Profile、High Profile、Baseline Profile）、M-JEPG、MPEG4

★4、具有单快门、双快门（半帧率/全帧率）、三快门共三种快门方式；具有抓拍快门、视频快门、识别快门共三种快门方式；支持快门自适应，支持快门1/1s~1/100000s 可调。

5、ICR 具备自动、定时、偏振镜、普通模式的设置选项。

6、支持扩展不同类型补光灯，可支持白光爆闪、红外爆闪、白光频闪和红外频闪等补光模式。

7、具有信号灯检测功能，设备支持视频检测信号灯功能；支持通过网口接入红绿灯信号机检测器进行信号采集，通过网络传输信号灯状态。

★8、在正常工作情况下，当网络断开时，可将抓拍图片和录像文件存储于样机内置SD/TF 卡内或USB 外接存储中。当网络恢复时，可继续上传抓拍的图片到客户端，并支持图片检索、自动覆盖、自动上传功能；存储卡容量最大可支持512GB。

9、支持IP地址获取功能，接入网络时，可自动获取IP地址，并可根据IP地址搜索到设备。

★10、支持主码流同时输出不少于 30 路的图像以提供客户端浏览。

11、支持帧率动态控制功能，当无目标触发时可降低帧率，当有目标触发时视频帧率自动调整至正常值。

★12、支持视频智能帧设置功能。

★13、支持8块感兴趣区域（ROI）增强编码功能，ROI区域压缩比0~100可设置。

14、支持对网络参数、图像参数、串口控制参数、报警参数进行配置，图像参数包括饱和度、亮度、对比度、锐度等。

★15、支持通过对监视画面对车道进行检测并自动划分检测区域。

16、具有Smart JPEG图片编码设置选项。

17、在AC30V～315V 范围内变化时，设备能正常工作。

18、外壳防护等级IP67，防暴等级IK10。

以上标“★”项为产品核心参数，需提供公安部检测报告体现，提供检测报告复印件并加盖原厂公章或投标专用章；

19.提供生产厂家针对本项目的专项授权书及免费质保承诺函。
以上标“★”的参数为产品的核心参数，需提供公安部有效检测报告体现。
所有设备除主机外，其它未列入以上明细辅材耗材必须配套齐全，提供培训及有关技术资料，提供原厂授权及售后服务承诺函，所有设备必须由供货商负责安装调试到位，并提供免费培训。
	1套
	
	
	


标的三：

	车辆数据采集系统

	类别
	序号
	设备名称
	技术参数
	数量
	参考品牌
	参考型号
	备注

	仪器
设备
	1
	车辆数据采集系统
	一、智能交通车辆
（一）产品的组成及功能
产品包括16线环绕激光雷达、前向77G毫米波雷达、组合导航系统、智能视觉摄像头系统、线控执行系统、智能网联汽车计算平台，电动汽车平台，实现各种传感器的信息采集和交通现场数据采集。
（二）支持功能
由线控底盘、感知系统、控制系统及交通场景监控设备组成，并安装自动驾驶平台，能够进行激光雷达、毫米波雷达、组合导航、摄像头等传感器的装调标定、测试与应用，支持自动驾驶算法验证等科研项目。
（三）产品规格参数
1.电动实验车 乘员≥4名，总质量≥900kg，长*宽*高≥2.7*1.2*1.5m，轴距≥1.8m，轮距≥1.1m，
最高时速≥30Km/h。
2.车规级工控机：温度范围：-40°～75°，配备CAN总线通讯卡。
3.底层控制器：具备电机转矩控制，转速采集，转向角闭环控制，制动行程控制，配备CAN接口协议，接受上位机CAN命令进行整车执行元件控制、紧凑级工控机配CAN通讯卡具备雷达及GPS通讯，集成紧急刹车、车速巡航控制、车道保持等功能，电机及驱动器 功率3kW，自然风冷。
4.前向毫米波雷达

（1）测距范围：0.20 - 250m，0.20 - 70m / 100m (短距模式，±45°范围内)，0.20 - 20m (短距模式，±60°范围内) 。
（2）距离测量分辨率：1.79m(长距模式)，0.39m(短距模式，0.2m@静止目标)，在满足 1.5 到 2 倍分辨率的条件下可对两个物体进行区分 。
（3）距离测量精度：±0.40 m(长距模式，±0.10m(短距模式，±0.05m@静止目标) 。
（4）水平角分辨率：1.6°（长距模式），3.2°@0°/4.5°@±45°/ 12.3°@±60°（短距模式），在满足1.5 到 2 倍分辨率的条件下可对两个物体进行区分 。
（5）水平角精度：±0.1°（长距模式），±0.3°@0° / ±1°@±45°/±5°@±60°（短距模式）.
（6）速度范围：-400km/h...+200km/h (-表示远离目标，+表示靠近目标) 。
（7）速度分辨率：0.37km/h（长距模式），0.43km/h（短距模式）。
（8）速度精度：±0.1km/h 。
（9）循环周期：长距和短距均约60ms 。
（10）雷达发射频率：76…77GHz 。
（11）传输能力：14.1dBm@77GHz/<35.1dBm 扫频带宽 500MHz 。
（12）电源：+8.0V…32V DC 。
（13）功耗：典型值：6.6W/550mA；峰值：12W/1.0A 。
5.环绕式激光雷达


（1）线束：16线；
（2）波长：905nm；
（3）激光等级：class1；
（4）精度：±2cm（典型值）；
（5）测距范围：≥150m（目标反射率20%）；
（6）出点数：≥320，000pts/s；
（7）垂直测角：30°；
（8）垂直角分辨率：2.0º；
（9）水平测角：360º；
（10）水平角分辨率：0.09º~0.36º（5-20Hz）；
（11）输入电压： 9~32VDC；
（12）产品功率： ≤ 9w（典型值）；
（13）防护安全级别： ≥IP65；
（14）操作温度： -15~70°C；
（15）采集数据：三维空间坐标、反射率。
6.智能摄像头：
（1）检测距离：80m;水平方向FoV：≥40°;垂直方向FoV：≥30°；
（2）输出方式：CAN；
（3）提供DBC文件，可输出目标物信息及车道线信息 。
7.方向盘转角传感器：绝对值式can总线传感器，-1024°至1024°，可标定零位；
8.高精组合惯导：
（1）双天线设计，结构尺寸不大于150*120*50mm，支持USB、串口、EventIN、PPS、4G网络连接等功能；
（2）位置精度4CM+1ppm,航向精度0.25°姿态精度0.07°；
（3）支持BDS、GPS、GLONASS三系统，支持100HZ输出，支持卫导20HZ输出。
（4）支持Land Vehicle技术，针对智能汽车等地面轮式车辆应用中常遇到的低速、城市峡谷、长期失锁等有挑战的场景，在算法端通过增加智能汽车运动模型，有效的约束和校正IMU 误差，依然保持高精度的三维位置、速度、姿态解算。
9.视频监控设备：支持车上四路视频监控、app手机查看，以及远程端视频播放等功能。
10.5G工业网关：
天线 ：内置 5G 全向/定向天线 内置 Wi-Fi 双频天线 内置 GPS 天线 ；
最大发射功率    5G  n77/78/79：23 dBm+2.7/-3.7 dB  
 n41：23 dBm+2.7/-2.7 dB   
LTE  B1/3/5/7/8/18/19/20/28/32/34/38/39/40/41/42/43：23 dBm+2.7/-2.7 dB   
功耗  < 25 W ；
电源  PoE 供电 ；
尺寸（最大处尺寸）273mm（长）×199 mm（高）×69mm（厚） ；
防护等级  IP65  。
二、远程交通驾驶监控端
（一）产品的组成及功能
   产品包括智能交通仿真平台、驾驶模拟器、车辆网系统及显示系统
（二）支持的功能
支持毫米波雷达、激光雷达、超声波雷达、组合导航、V2X、图像传感器的识别目标结果显示，以及遥控驾驶科研实验。
（三）产品规格参数
1 支持监控视频接入大屏显示系统
2 主机性能≥i7，内存16g，硬盘512g，2060级别显卡

3 驾驶模拟器具有转向、驱动、制动、换挡人机操纵接口。 
4支持通用类型传感器仿真，满足对于感知系统算法的测试。
5 模拟器软件场景库：
（1）内置一系列的测试场景库，涵盖车辆自动启停、自动驾驶、主动避障、自适应巡航、自动紧急制动、车道保持、盲区检测、自动泊车等。
（2）支持不同天气下的场景测试。
（3）在自动紧急制动、主动避障仿真场景中，可设置不同的障碍物类型。
三、其它器材
数据分析电脑 2台， 联想天逸510Pro 台式机(i7-10700 16G 512G SSD RX550X 4G独显 )23英寸；联想领像M101W打印机1台；联想LJ2605D打印机 1台；惠普HP 2500f1平板馈纸式扫描仪1台；格力云逸-ⅡKFR-50LW/NhGm1BAj 圆柱空调立式柜机1台；金士顿（Kingston）128GB USB3.2 Gen 1 U盘 DTX  8个；80克A4打印纸8箱；公牛插排：GN-B3440（4个），GN-R203U（4个），GN-802（4个）；世达（SATA）03760工具1个，世达（SATA）DY06503 工具1个。
所有设备除主机外，其它未列入以上明细辅材耗材必须配套齐全，提供培训及有关技术资料，提供原厂授权及售后服务承诺函，所有设备必须由供货商负责安装调试到位，并提供免费培训。
	1套
	
	
	


标的四：

	专用示波器配套设施

	类别
	序号
	设备名称
	技术参数
	数量
	参考品牌
	参考型号
	备注

	仪器
设备
	1
	专用示波器配套设施
	一、Tektronix示波器配件
TCA-BNC      2个

PMCABLE1M   2个

TCA-1MEG     2个  
TPP0201       4个  
 TPP0101       4个

P7513A        1个

P6139B        2个

二、配套器材
  联想天逸510S 台式机(i5-10400 16G 1T+256G SSD wifi win10 )23英寸  2台，
联想小新Air14  14英寸(i5-1135G7 16G 512G MX450独显 高色域)  2台，
联想领像M101W 黑白激光多功能一体机  1台，
金士顿64GB USB3.2 Gen 1 U盘 DTX  8个；
80克A4打印纸4箱；公牛插排：GN-B3440（4个），GN-R203U（4个），GN-802（4个）。
	1套
	
	
	


