附件：安徽三联学院PLC技术综合创新设计实验室设备采购标的、参数。

	名称
	                                  功能参数
	数量

	运动控制综合实训平台（标准版）（立柜式）
	运动控制综合实训平台技术指标

【硬件平台】DPRO-MCCT2022-STD
【软件系统】工程实训设备辅助系统V1.0
1 控制系统 
1） 1套可编程控制器套件，包括：
A. 1个电源模块，24 V/8 A 稳定电源输入: 120/230 V AC 输出: 24 V/8 A DC
B. 1个控制器CPU，工作存储器中1 MB用于存储程序, 5 MB用于存储数据, 接口1：支持 PROFINET IRT 2端口交换机，接口2：以太网接口，接口3：ROFIBUS, 10 NS位性能, 必须配备SIMATIC存储卡
C. 1个数字量输入模块，DI32 X DC24V，32 通道，每16通道为一组
D. 1个数字量输出模块，DQ 32 X 24VDC/0.5A；32通道
E. 1个模拟量输入模块，AI 8 X U/I/RTD/TC，16 位分辨率，精度 0.3 %；8 通道
F. 1个模拟量输出模块，AQ 4 X U/I ST；16 位分辨率，精度 0.3 %；4 通道，每 4 通道为一组
G. 1个安装导轨
H. 1个PLC控制器专用存储卡，3.3 V 闪存，24 MB
I. 1根工业以太网，TP XP接线 RJ45/RJ45，CAT 6，交叉TP电缆4X2，预装备有2个 RJ45连接器，长6 m
J. 1个工程组态软件，专业版，适用于1套许可证的软件
2） 1套工艺模块套件
A. 1个工艺模块，TM PosInput 2，SSI编码器信号或RS422/TTL编码器信号。5 V和24 V编码器电源输出，防短路，位置值范围：31位，计数范围：32位
B. 1个工艺模块，TM PTO 4，RS422/TTL (5 V)或24 V输出，对于RS422最大1MHz，对于24 V/TTL（5 V）最大200kHz
3） 1个张力信号放大器
工作电源：DC10-33V，精度：1/65000，传感器形式：电阻应变式张力传感器输入灵敏度：0-30mA
2 人机交互系统
 1） 1个触摸屏、按键和触摸操作、7“TFT显示屏、65536 色、PROFINET接口
2） 20位带灯可自锁拨码开关，5位输出指示灯
3 驱动系统
 1） 1套伺服驱动器
A. 1个伺服控制单元，包含4个DRIVE-CLiQ插口，1个PROFINET接口，12路可设定的悬空数字量输入，8路可设定的双向非悬空数字量输入/输出，一个以太网接口，适用于调试和诊断
B. 1个Compact Flash卡
C. 1个整流单元（SLM），进线电压380-480V3相AC±10%，进线电源频率47-63Hz
D. 3个MOTION CONNECT 500动力电缆，4X1.5mm2
E. 3个MOTION CONNECT DRIVE-CLiQ 电缆
F. 1个双轴电机模块，2*3A，510-720V DC
G. 1个单轴电机模块，3A，510-720V DC
2） 1个步进驱动器
两相混合步进电机驱动器
3） 1套电气控制柜
标准控制柜：H750*W750*D355，含成套电气元器件
4 电机
 1） 3套伺服电机
额定扭矩0.6 NM、额定转速6000 RPM、额定电流1.4A，冷却方式：自然冷却，防护等级：IP64，包含减速箱（减速比50:1）
2） 1个步进电机
两相步进电机
5 工艺对象
主体设备 
1. 1套主机架和安全防护模块
铝合金支架、安装板和可调地脚。主机架安装有安全防护性质的安全光栅。
2. 1套被控对象组
    被控对象组主要由圆盘同步、直线同步、物料卷绕及飞剪等被控对象组成。
2.1、圆盘同步
  圆盘同步对象是一个基础旋转运动对象，主要用来实现伺服电机对旋转运动对象的控制。此对象可用来演示旋转运动对象的速度控制、位置控制以及双轴同步控制。该对象的主要硬件包括带刻度指示的同心圆盘，可直观反映旋转同步的控制效果。
2.2、直线同步
  直线同步对象是一个基础直线运动对象，主要用来实现伺服电机对直线运动对象的控制。此对象可用来演示直线运动对象的速度控制、位置控制以及双轴同步控制。该对象的主要硬件包括以下部分：
1) 同步皮带：采用带位置标识同步带，可直观反映直线同步的控制效果。
2) 电气组件：2个电感式接近开关。
2.3、物料卷绕及飞剪
  物料卷绕及飞剪对象来源于在冶金、包装、印刷等行业中常见的飞剪及卷绕环节。通过对飞剪及物料卷绕被控的调试，可掌握电机的同步控制、物料张力的采集和处理、物料的运行速度采集、飞剪电机对剪切物料的跟踪和同步控制等内容。该对象的主要硬件包括以下部分：
1) 收卷装置：采用伺服电机带动收卷辊，根据设定的收卷线速度，调节收卷转速
2) 放卷装置：采用伺服电机带动放卷辊，根据设定的收卷线速度，调节放卷转速。
3) 张力采集装置：利用张力传感器测量物料张力，并反馈给控制器用以监视系统张力。
4) 物料运行速度采集装置：利用旋转编码器采集物料实际运行速度并将其反馈给控制器。
5) 电气组件：1个旋转编码器，1个张力传感器。
6 主框架 
1） 背板安装框架
重型铝型材框架：H750*W1190*D750
2） 对象安装背板
包含：铝合金安装背板、背板升降装置、背板固定装置等
3） 电气参数
输入电压：AC 220V±10%  50Hz (单相三线）
3AC 380V±10%  50Hz (三相一地四线）
 总功率：5KW
7 辅助系统软件 
配套工程实训设备辅助系统，包含产品维护与故障诊断功能
8 平台外形尺寸（mm）：约1300*1150*1800（长*宽*高）
9要实验内容：
1）使用编码器测量线速度
2)张力放大器测量物料张力
3)用 PLC 的工艺对象驱动伺服电机
4)摸屏与 S120 直接通讯控制伺服电机

5)服电机运行测试
6)伺服电机启停控制
7)点动功能进行速度位置控制
8)程序步功能实现伺服电机的简单逻辑控制
9)MDI方式控制单部伺服电机
10其他要求

提供制造厂家产品授权书及售后服务承诺书
	1套

	实验电脑
	处理器：intel i7；硬盘容量：480GB/512GB SSD+1TB HDD；内存容量：32GB；显卡型号：GT730（2G显存）；屏幕尺寸：20-21.5英寸。品牌电脑，质保三年，带win10授权。
	1台


