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标的一：无人机清单
	序号
	设备名称
	技术参数
	数量
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	1飞机主体：
(1) 起飞重量：约1063克；最大起飞重量：约1263.5克
(2) 尺寸：折叠（带桨）：长257.6mm，宽124.8mm，高106.6mm；展开（不带桨）：长328.7mm，宽390.5mm，高135.2mm
(3) 最大上升速度：运动挡：10米/秒；普通挡：6米/秒；平稳挡：6米/秒；
(4) 最大下降速度:运动挡：10米/秒；普通挡：6米/秒；平稳挡：6米/秒；
(5) 最大水平飞行速度:运动挡：25米/秒；
(6) 最长飞行时间:51分钟；
(7) 最长悬停时间:45分钟；最大续航里程:41公里；最大抗风速度:12米/秒；
(8) 最大可倾斜角度:35°
(9) 工作环境温度:-10℃至40℃
(10) 卫星导航系统:GPS+Galileo+BeiDou、
(11) 悬停精度:垂直：±0.1米,±0.5米；水平：±0.3米,±0.5米
(12) 机载内存:64GB（可用空间约42GB）512GB：512GB（可用空间约460GB）
(13) 相机1：4/3CMOS，有效像素1亿2500万像素单张拍摄：1/16000秒至16秒，2秒以上为模拟长曝光；1亿像素单张拍摄：1/8000秒至8秒；2500万像素自动包围曝光（AEB）/多张连拍/定时拍摄：1/16000秒至8秒单张拍摄：2500万像素、1亿像素；自动包围曝光（AEB）：2500万像素；多张连拍：2500万像素，3/5/7张；1亿像素，3/5张；定时拍摄：2500万像素，1/2/3/5/7/10/15/20/30/60秒；1亿像素，2/3/5/7/10/15/20/30/60秒
相机2：1/1.3英寸CMOS，有效像素4800万；1200万像素单张拍摄：1/16000秒至8秒，2秒以上为模拟长曝光4800万像素单张拍摄：1/8000秒至2秒1200万像素自动包围曝光（AEB）/多张连拍/定时拍摄：定时拍摄：1200万像素，1/2/3/5/7/10/15/20/30/60秒；4800万像素,1/2/3/5/7/10/15/20/30/60秒视角（FOV）：35°等效焦距：70mm光圈：f/2.8；对焦点：3米至无穷远。
相机3：1/1.5英寸CMOS，有效像素5000万；1250万像素单张拍摄：1/16000秒至8秒，1秒以上为模拟长曝光5000万像素单张拍摄：1/16000秒至2秒2500万像素自动包围曝光（AEB）/多张连拍/定时拍摄：1/16000秒至2秒5000万像素自动包围曝光（AEB）/多张连拍/定时拍摄：1/16000秒至2秒；视角（FOV）：15°等效焦距：168mm光圈：f/2.8对焦点：3米至无穷远
(14) 图片格式：JPEG，DNG（RAW）
(15) 三轴机械云台：俯仰：-164°至160°；横滚：-90°至450°；偏航：-22°至22°；可控转动范围：俯仰：-90°至70°横滚：-40°至400°
(16) 感知范围类型：全向双目视觉系统前视：测距范围：0.5米至24米可探测范围：0.5米至200米有效避障速度：飞行速度≤18米/秒；视角（FOV）：水平180°，垂直180°后视：测距范围：0.5米至22米；可探测范围：0.5米至200米；有效避障速度：飞行速度≤18米/秒；视角（FOV）：水平180°，垂直180°侧视：测距范围：0.5米至21米；可探测范围：0.5米至200米；有效避障速度：飞行速度≤18米/秒；视角（FOV）：水平180°，垂直180°上视：测距范围：0.5米至18米；有效避障速度：飞行速度≤6米/秒；视角（FOV）：水平90°，垂直90°下视：测距范围：0.5米至17米；有效避障速度：飞行速度≤6米/秒视角（FOV）：水平180°，垂直180°三维红外传感系统：前视激光雷达：测距范围：夜间0.5米至25米（反射率大于10%）视角（FOV）：上下60°，左右60°下视红外测距传感器；测距范围：0.3米至8米（反射率大于10%）视角（FOV）：前后60°，左右60°
2.遥控器参数
(1) 遥控器分辨率：1920×1200/60fps；工作频段：2.4000GHz至2.4835GHz；5.1700GHz至5.2500GHz；5.7250GHz至5.8500GHz
(2) 发射功率（EIRP）：2.4GHz：＜33dBm（FCC）＜20dBm（CE/SRRC/MIC）5.1GHz：＜23dBm（CE）5.8GHz：＜33dBm（FCC）＜14dBm（CE）＜30dBm（SRRC）
(3) 最大信号有效距离：FCC：30公里；CE：15公里；SRRC：15公里；MIC：15公里；最大信号有效距离：约15至30公里；最大信号有效距离：约0.7至4.5公里
(4) 天线：六天线，二发四收；协议：802.11a/b/g/n/ac/ax
(5) 工作频段：2.4000GHz至2.4835GHz；5.7250GHz至5.850GHz；发射功率（EIRP）：2.4GHz：＜23dBm（FCC）＜20dBm（CE/SRRC/MIC）5.8GHz：＜23dBm（FCC/SRRC）＜14dBm（CE）；工作频段：2.4000GHz至2.4835GHz
(6) 电池：18650锂离子电池，44.64瓦时（7.2伏，3100毫安时×2）
(7) 充电方式：支持PD协议，最高支持65瓦快充（20伏，3.25安）
(8) 充电时间：1.5小时充满（搭配65W便携充电器）
3. 配套设施
(1) 电池*3块(容量：6654毫安时;标称电压：14.32伏;充电限制电压:17.2伏;电池类型:Li-ion4S;能量:95.3瓦时)
(2) 240W桌面充电器：电池从零电量到满电：1块电池约需51分钟，3块电池约需90分钟（240伏输入）
(3) 充电管家*1套
(4) 桨叶保护罩*1套
(5) 增强图传模块3*2
(6) 2年厂家置换保险*1
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	1.飞机主体：
(1) 起飞重量;起飞重量：249.9克；最大起飞重量：约310克
(2) 尺寸:折叠（不带桨）：长157mm，宽95mm，高68mm；展开（含桨叶）：长304mm，宽380mm，高91mm
(3) 最大上升速度:运动挡：10米/秒;普通挡：5米/秒;平稳挡5米/秒；
(4) 最大下降速度:运动挡：8米/秒;运动挡：6米/秒;普通挡：5米/秒;平稳挡：5米/秒；
(5) 最大水平飞行速度:运动挡：19米/秒;运动挡：18米/秒;跟随模式:15米/秒；
(6) 最大起飞海拔高度:6000米；
(7) 最长飞行时间:52分钟；有效飞行时间:33分钟；最大续航里程:32公里；最大抗风速度:12米/秒；
(8) 最大可倾斜角度:38°
(9) 工作环境温度:-10℃至40℃
(10) 卫星导航系统:GPS+Galileo+BeiDou
(11) 悬停精度:垂直：±0.1米;±0.5米；水平：±0.3米;±0.5米
(12) 机载内存:42GB
(13) 相机;1英寸CMOS，有效像素5000万；镜头:视角：84°;等效焦距：24mm；光圈：f/1.8;对焦点：0.5米至无穷远；快门速度;1200万拍照：1/8000秒至2秒（2.5秒到8秒快门为模拟长曝光）；5000万拍照：1/8000秒至2秒；最大照片尺寸：8192×6144；照片拍摄模式及参数:单张拍摄：1200万像素和5000万像素;多张连拍：1200万像素，3/5/7张；5000万像素，3/5张；自动包围曝光（AEB）：1200万像素，3/5/7张；5000万像素，3/5张0.7EV步长;定时拍摄：1200万像素,2/3/5/7/10/15/20/30/60秒；5000万像素，5/7/10/15/20/30/60秒
(14) 图片格式:JPEG/DNG（RAW）
(15) 录像分辨率:H.264/H.265;4K：3840×2160；24/25/30/48/50/60/120fps；FHD：1920×1080；24/25/30/48/50/60/120/240fps
视频格式:MP4（MPEG-4AVC/H.264，HEVC/H.265）
(16) 数字变焦;1200万像素拍照：1至3倍;4K：1至3倍;FHD：1至4倍
(17) 三轴机械云台;结构设计范围:俯仰：-135°至80°;横滚：-230°至95°;偏航：-25°至25°；可控转动范围;俯仰：-90°至55°;横滚：-180°至45°；最大控制转速（俯仰）;100°/秒
(18) 感知系统类型：前视测距范围：0.5米至18米；可探测范围：0.5米至200米；有效避障速度：飞行速度≤15米/秒；视角（FOV）：水平90°，垂直72°；后视测距范围：0.5米至18米；有效避障速度：飞行速度≤14米/秒；视角（FOV）：水平90°，垂直72°；侧视测距范围：0.5米至12米；有效避障速度：飞行速度≤14米/秒；视角（FOV）：水平90°，垂直72°；上视测距范围：0.5米至18米；有效避障速度：飞行速度≤6米/秒；视角（FOV）：前后72°，左右90°；下视测距范围：0.3米至14米；有效避障速度：飞行速度≤6米/秒；视角（FOV）：前后106°，左右90°
(19) 三维红外测距传感器
前视激光雷达;测距范围：夜间0.5米至25米（反射率大于10%）；视角（FOV）：上下60°，左右60°；下视红外测距传感器；测距范围：0.3米至8米（反射率大于10%）；视角（FOV）：前后60°，左右60°
2. 遥控器参数
(1) 遥控器分辨率：1080p/30fps，1080p/60fps
(2) 工作频段;2.4000GHz至2.4835GHz；5.170GHz至5.250GHz；5.725GHz至5.850GHz
发射功率（EIRP）;2.4GHz；<33dBm（FCC）<20dBm（CE/SRRC/MIC）5.1GHz：<23dBm（CE）5.8GHz：<33dBm（FCC）<30dBm（SRRC）<14dBm（CE）
(3) 最大信号有效距离;
FCC：20公里；CE：10公里；SRRC：10公里；MIC：10公里；最大信号有效距离;10至20公里最大信号有效距离;0.5公里至3公里
天线:4天线，2发4收
(4) 工作频率:2.400GHz至2.4835GHz；5.725GHz至5.850GHz；发射功率（EIRP）:2.4GHz：<20dBm（FCC/CE/SRRC/MIC）
5.8GHz：<20dBm（FCC/SRRC）<14dBm（CE）
(5) 协议:蓝牙5.2
(6) 工作频率:2.400GHz至2.4835GHz；发射功率（EIRP）:<10dBm；电池：18650 锂离子电池，22.32瓦时（3.6伏，3100毫安时×2）
(7) 充电方式：支持最大9伏3安快充;充电时间：1.5小时充满
(8) 续航时间：最长3小时
3配套设施:
(1) 电池*3块(容量:4680毫安时;重量：约117克;标称电压:：7.16伏;充电限制电压:8.6伏;电池类型:Li-ion;能量:33.51瓦时;充电环境温度:5℃至40℃)
(2) 双向充电管家*1套（充电耗时:通过飞行器机身充电，单块电池充满约需94分钟；通过充电管家充电，单块电池充满约需56分钟；通过充电管家充电，三块电池全部充满约需193分钟）
(3) ND镜套装*1
(4) 2年厂家置换保险*1
(5) 桨叶保护套*1
(6) 专用收纳包*1个
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	1.飞机主体：
(1) 起飞重量:724克
(2) 尺寸折叠（不带桨）：长214.19，宽100.63，高89.17mm展开（不带桨）：长266.11，宽325.47，高106.00mm
(3) 最大上升速度:10米/秒，最大下降速度:10米/秒
(4) 最大水平飞行速度;21米/秒最大起飞海拔高度:6000米
(5) 最长飞行时间:45分钟
(6) 最长悬停时间:41分钟
(7) 最大续航里程:32公里
(8) 最大抗风速度:12米/秒
(9) 最大可倾斜角度:36°
(10) 工作环境温度:-10℃至40℃
(11) 卫星导航系统:GPS+Galileo+BeiDou
(12) 悬停精度垂直：±0.1米;±0.5米；水平：±0.3米；±0.5米
(13) 机载内存:42GB
(14) 影像传感器:
相机1：1英寸CMOS，有效像素5000万视角：84°；等效焦距：24mm；光圈：f/1.8；对焦点：0.5米至无穷；单张拍摄：1200万像素和5000万像素；多张连拍：1200万像素，3/5/7张；5000万像素，3/5张；自动包围曝光（AEB）：1200万像素，3/5/7张；5000万像素，3/5张0.7EV步长；定时拍摄：1200万像素，2/3/5/7/10/15/20/30/60秒；5000万像素，5/7/10/15/20/30/60秒
相机2：1/1.3英寸CMOS，有效像素4800万远相机2:视角：35°；等效焦距：70mm；光圈：f/2.8；对焦点：3米至无穷远；单张拍摄：1200万像素和4800万像素；多张连拍：1200万像素，3/5/7张；4800万像素，3/5张；自动包围曝光（AEB）：1200万像素，3/5/7张；4800万像素，3/5张0.7EV步长；定时拍摄：1200万像素，2/3/5/7/10/15/20/30/60秒；4800万像素，5/7/10/15/20/30/60秒
(15) 录像分辨率;H.264/H.265；
4K：3840×216024/25/30/48/50/60/120fps
FHD：1920×108024/25/30/48/50/60/120/240fps
竖拍2.7K：1512×268824/25/30/48/50/60fps
视频格式:MP4（MPEG-4AVC/H.264，HEVC/H.265）
(16) 三轴机械云台：结构设计范围;俯仰：-135°至70°；横滚：-50°至50°偏航：-27°至27°；可控转动范围;俯仰：-90°至60°；偏航：-5°至5°；最大控制转速（俯仰）:100°/秒
(17) 感知系统类型：
前视测距范围：0.5米至18米；可探测范围：0.5米至200米；有效避障速度：飞行速度≤15米/秒；视角（FOV）：水平90°，垂直72°；后视测距范围：0.5米至18米；有效避障速度：飞行速度≤14米/秒；视角（FOV）：水平90°，垂直72°；侧视测距范围：0.5米至30米；有效避障速度：飞行速度≤14米/秒；视角（FOV）：水平90°，垂直72°；上视测距范围：0.5米至18米；有效避障速度：飞行速度≤6米/秒；视角（FOV）：前后72°，左右90°；下视测距范围：0.3米至14米；有效避障速度：飞行速度≤6米/秒；视角（FOV）：前后106°，左右90°；测距范围：夜间0.5米至25米（反射率大于10%）；视角（FOV）：上下60°，左右60°；下视红外测距传感器；测距范围：0.3米至8米（反射率大于10%）；视角（FOV）：前后60°，左右60°
2.遥控器
(1) 遥控器分辨率：1080p/30fps，1080p/60fps
(2) 工作频段;2.4000GHz至2.4835GHz；5.170GHz至5.250GHz；5.725GHz至5.850GHz发射功率（EIRP）;2.4GHz；<33dBm（FCC）<20dBm（CE/SRRC/MIC）5.1GHz：<23dBm（CE）5.8GHz：<33dBm（FCC）<30dBm（SRRC）<14dBm（CE）
(3) 最大信号有效距离;FCC：20公里；CE：10公里；SRRC：10公里；MIC：10公里；最大信号有效距离;10至20公里最大信号有效距离;0.5公里至3公里
(4) 天线:4天线，2发4收
(5) 工作频率:2.400GHz至2.4835GHz；5.725GHz至5.850GHz；发射功率（EIRP）:2.4GHz：<20dBm（FCC/CE/SRRC/MIC）5.8GHz：<20dBm（FCC/SRRC）<14dBm（CE）
(6) 协议:蓝牙5.2
(7) 工作频率:2.400GHz至2.4835GHz；发射功率（EIRP）:<10dBm；电池：18650 锂离子电池，22.32瓦时（3.6伏，3100毫安时×2）
(8) 充电方式：支持最大9伏3安快充;充电时间：1.5小时充满
(9) 续航时间：最长3小时
3配套设施:
(1) 电池*3块（容量：4276毫安时；重量：约247克；标称电压：14.6伏；充电限制电压：17.2伏；能量：62.5瓦时；充电环境温度：5℃至40℃）
(2) 并充电管家*1（充电耗时：80分钟（搭配65W便携充电器）；60分钟（搭配100W桌面充电器和充电管家）
(3) 2年厂家置换保险*1
(4) 桨叶保护套*1套
(5) 专用收纳包*1个
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	1.飞机主体：
(1) 起飞重量：低于249克
(2) 折叠：长136mm，宽62mm，高165mm展开：长233mm，宽280mm，高79mm
(3) 最大上升速度;运动挡:5米/秒；普通挡:5米/秒；平稳挡:2米/秒；最大下降速度;运动挡:5米/秒；普通挡:5米/秒平稳挡:1.5米/秒；最大水平飞行速度;运动挡:12米/秒；跟随模式:12米/秒
最大起飞海拔高度：3000米
(4) 最长飞行时间：31分钟
最长悬停时间：28分钟
(5) 最大续航里程：14公里
最大抗风速度：10.7米/秒（5级风）
(6) 工作环境温度：-10℃至40℃
(7) 卫星导航系统：GPS+Galileo+BeiDou
(8) 悬停精度;垂直：±0.1米；±0.5米水平：±0.3米；±1.5米
(9) 机载内存：2GB
(10) 影像传感器:1/1.3英寸影像传感器；镜头;视角范围（FOV）：82.1°；等效焦距：24mm；光圈：f/1.7；对焦点：1米至无穷远；最大照片尺寸:4800万像素照片(8064×6048)；照片拍摄模式及参数;单张拍摄：1200万像素和4800万像素；多张连拍：1200万像素，3/5/7张；自动包围曝光（AEB）：1200万像素：3/5/7张2/3EV步长；定时拍摄：1200万像素：2/3/5/7/10/15/20/30/60秒
(11) 图片格式:JPEG,DNG/RAW
(12) 录像分辨率;4K：3840×216024/25/30/48/50/60/100fps；FHD：1920×108024/25/30/48/50/60/100fps；竖拍2.7K：1512×268824/25/30fps；竖拍FHD：1080×192024/25/30fps；
(13) 视频格式:MP4
(14) 数字变焦;4K：3倍；FHD：4倍；竖拍2.7K：3倍；竖拍FHD：4倍；1200万像素照片：3倍
(15) 三轴机械云台;结构设计范围;俯仰轴：-130°至63°；横滚轴：-47°至47°；偏航轴：-30°至30°；可控转动范围;俯仰轴：-90°至35°；最大控制转速（俯仰）：100°/s；角度抖动量：±0.01°
(16) 感知系统类型;前视三维红外测距传感器测距范围：0.3米至8米（反射率大于10%）；视角（FOV）：水平60°，垂直60°；下视测距范围：0.3米至8米（反射率大于10%）；精确悬停范围：0.5米至10米；视角（FOV）：水平60°，垂直60°
2.遥控器
(1) 遥控器分辨率：1080p/30fps，1080p/60fps
(2) 工作频段;2.4000GHz至2.4835GHz；5.170GHz至5.250GHz；5.725GHz至5.850GHz
发射功率（EIRP）;2.4GHz；<33dBm（FCC）<20dBm（CE/SRRC/MIC）5.1GHz：<23dBm（CE）5.8GHz：<33dBm（FCC）<30dBm（SRRC）<14dBm（CE）
(3) 最大信号有效距离;
FCC：20公里；CE：10公里；SRRC：10公里；MIC：10公里；最大信号有效距离;10至20公里最大信号有效距离;0.5公里至3公里
天线:4天线，2发4收
(4) 工作频率:2.400GHz至2.4835GHz；5.725GHz至5.850GHz；发射功率（EIRP）:2.4GHz：<20dBm（FCC/CE/SRRC/MIC）
5.8GHz：<20dBm（FCC/SRRC）<14dBm（CE）
(5) 协议:蓝牙5.2
(6) 工作频率:2.400GHz至2.4835GHz；发射功率（EIRP）:<10dBm；电池：18650 锂离子电池，22.32瓦时（3.6伏，3100毫安时×2）
(7) 充电方式：支持最大9伏3安快充;充电时间：1.5小时充满
(8) 续航时间：最长3小时
3配套设施:
(1) 电池*3块（容量:3110毫安时；重量:约83.5克；标称电压:7.16伏；电池类型:Li-ion；能量:22.3瓦时；充电环境温度:5℃至40℃）
(2) 并充电管家*1套（充电耗时:通过机身充电（最大充电功率30瓦）：电池从零电量到满电：约需70分钟；使用充电管家单充（最大充电功率48瓦）：电池从零电量到满电：约需45分钟；使用充电管家并充（最大充电功率65瓦）：双电池从零电量到满电：约需70分钟）
(3) 2年厂家置换保险*1
(4) 专用收纳包
	1套



标的二：无人机实训耗材
	1
	飞控
	(1) 尺寸：57×42×19.3mm
(2) 重量：约38g(含金属外壳) 
(3) 工作电压：5V(由电源模块提供)
(4) 工作电流：500mA
(5) 工作温度：-10℃~40℃
(6) 电源输入：支持3S~12S锂电池(通过电源模块)
(7) 适用机型：四轴无人机
(8) 接口配置：电机接口：4路;舵机接口：10路;GPS接口：标配双馈点陶瓷天线;通信接口：MAVLink兼容，支持QGC地面站连接;调试接口：USB
(9) 传感器系统：
(10) IMU：内置六轴传感器(加速度计+陀螺仪)
(11) 气压计：内置，提供精确海拔测量
(12) 双磁罗盘：互为备份，特殊航向观测算法(起飞后无磁干扰)
(13) 核心性能参数：
(14) 控制精度：整体姿态控制精度达0.02°
(15) 最大倾斜角度：35°
(16) 抗风能力：≤8m/s
(17) 失控保护：低电压报警后可设置30-300秒延时降落
(18) 主动安全：1.8.3版本升级电机故障保护，单电机失效仍可稳定飞行
(19) 减震结构：内置
(20) 扰动补偿算法：支持
(21) 姿态补偿：可设置0-3级
(22) 日志记录：支持

	173套

	2
	B
E
C


	(1) 尺寸：11*17mm
(2) 工艺：全沉金工艺
(3) 输出电压：12V/5V可切换
(4) 电压保护:支持
(5) 输出电流：3A
(6) 支持输入电池电芯数：3-6S
	692块

	3
	电机
	(7) 定子外径：22mm
(8) 定子厚度：12mm
(9) 定子槽数：12
(10) 转子极数：14
(11) KV值：950
(12) 空载电流：0.7A
(13) 电机电阻：125Ω
(14) 最大连续电流：20A/30S
(15) 最大连续功率：330W
(16) 重量（包含香蕉头）：50g
(17) 转子直径：27.5mm
(18) 电机长度（不含轴长）：40mm
(19) 支持锂电池数：3-4S
	692个

	4
	桨叶
	(1) 直径：9.4英寸
(2) 螺距：5.0英寸
(3) 材质：工程塑料
(4) 自锁功能：支持
	782对

	5
	电池
	(5) 电池类型：锂电池
(6) 容量：4000mAh
(7) 串并组合：3S1P
(8) 电芯尺寸：21700
(9) 放电倍率：10C
(10) 最大电流：40A
(11) 额定电压：11.1V
(12) 充电电流：3A
(13) 尺寸：72*43*40mm
(14) 重量：220g
	100块

	6
	遥控器
	(1) 通道数量：6
(2) 适用机型：固定翼、车、船、多轴、割草机、智能农用机械等
(3) 控制范围：>800m
(4) 频率范围：2401-2478MHz
(5) 摇杆动态范围：80%-120%
(6) 微调方式：电子式微调
(7) 发射功率：≤100mw
(8) 输入电压：DC4.5-9V
(9) 调制模式：FSK
(10) 遥控器供电要求：4节5号电池或2节锂电池
(11) 低电压报警：支持
(12) 模拟接口(PPM)：支持
(13) 通道正反向指示：支持
(14) 失控保护设置：支持
(15) LED指示：支持
(16) 支持接收机：MC6RE-V2、MC7RB-V2、MC6RE、MC7RB、MC9002、E6R-E
(17) 尺寸：160*80*165mm
(18) 重量：470g

	173个

	7
	接收机
	(1) 型号：标配双馈点陶瓷天线GPS模块
(2) 尺寸：62×155mm(外径×高)
(3) 重量：65.78g(含天线和固定支架)
(4) 工作电压：5V
(5) 工作温度：-10℃~40℃
(6) 安装方式：必须朝上安装，箭头标识指向机头(确保定位精度)
(7) 水平定位精度：±2m（开阔环境下典型值）
(8) 垂直定位精度：±1m（开阔环境下典型值）
(9) 差分定位精度：水平±0.5m垂直±1.5m（配合RTK基站时)
(10) RTK定位精度:厘米级(±10cm以内,需配合专用RTK基站)
(11) 接收频率：GPSL1:1575.42MHz北斗BDSB1/B2/B3:1561.098MHz等
(12) 定位系统：支持GPS、北斗、GLONASS、Galileo四大全球导航系统
(13) 接收灵敏度：跟踪状态-162dBm，捕获状态-159dBm
(14) 首次定位时间(TFF)：冷启动：约26~30秒热启动：约1~3秒
(15) 辅助启动：约4~6秒
(16) 定位更新率：10Hz(每秒10次位置更新)
(17) 卫星跟踪数量：同时跟踪≥12颗卫星(开阔环境)
(18) 数据输出格式：NMEA-0183协议，包含GGA、GSA、GSV、RMC等标准信息
	173个

	8
	电调
	(1) 电池节数：3-4S
(2) 有刷/无刷：无刷
(3) 输出插头：3.5MM插头
(4) 持续电流：30A
(5) 输出线长：750mm
(6) 峰值电流：50A
(7) 产品尺寸：60*25*8mm
(8) 输入线长：100mm
(9) 产品重量：33g
(10) 参数编程：支持
(11) BEC输出：5V/5A
	692个

	9
	电调分电板
	(1) 重量：7g
(2) 尺寸：50*50mm
(3) 可连接电调数：1-8个
(4) 最大电流：80A
	692块

	10
	飞控分电板
	(1) 材质：玻璃纤维PCB板
(2) 尺寸：约50mm×50mm（标准型），厚度约1.8mm
(3) 重量：约88g（含PCB板）
(4) 电压范围：7.4V-22.2V（支持2S-6S锂电池）
(5) 最大持续电流：单路30-50A，总输出可达200A
(6) 接口类型：XT60、T插或香蕉头等
(7) 电调接口：4个
	692块


备注：本清单所拟型号、技术参数允许适量变动，但使用性能、使用功能不能缺失；对投标设备品牌没有限定。以下空白。

