《自动驾驶虚拟仿真开发与测试联机智驾座舱教学平台技术参数和功能要求》
一、规格参数要求（7套）
1. 屏幕：≥37英寸液晶屏，显示分辨率≥3840*1600；处理器：AMD五代锐龙R5/Intel十二代i5或以上；内存：≥8G DDR4；硬盘：≥256G SSD；显卡：性能≥RTX2060/显存不低于8G。
2. 驾驶操作部件：转向盘、挡位、驻车制动器、前照灯组合开关、转向/雨刮开关应采用真车部件。
3. 转向盘：应具备自动回位功能，转向切向力随车速的增加而增大（停车状态下不会自动回位）；同时还应具备以下功能：半联动/熄火引发的车辆抖动、对应不同路面的力反馈效果、车辆发生碰撞时的冲击感、驶过减速带产生的转向盘晃动、以及模拟爆胎效果。
4. 外观尺寸：长度≤1650mm，宽度≤800mm（方便运输和搬运入室）
5. 其他要求：应符合《汽车驾驶培训模拟器JT/T 378-2022》中对于互动型（II型）的要求。
6. 基于本项目对智能网联汽车虚拟仿真及人机共驾教学的核心需求，投标人应具备自动驾驶仿真开发与测试关键技术环节的支撑能力。智驾座舱需支持自动驾驶算法的开发与仿真验证，提供开放的算法接口和标准的测试场景库。
7. 三维渲染：为达到模拟训练部分替代实车训练的目的，智驾座舱中的三维视景应能对实际道路环境、光照、雨天/冰面反射效果进行逼真的视觉还原。
8. 场景规模：智驾座舱应提供丰富的虚拟场景和充足的道路里程，驾驶人可在不重复的虚拟道路上连续驾驶不少于50公里。
9. 连续驾驶时场景的多样性：在单一地图场景中至少应包含：城市、山区、高速、乡村、高架/立交桥/隧道等。
10. 安全文明驾驶：智驾座舱中应设置安全文明驾驶体验内容，至少应包括以下几个大类：潜在交通危险场景体验、交通突发状况处置、危险驾驶行为体验、文明驾驶场景和交通法律法规认知等，体验场景数量不少于40个。
11. 联网功能：在模拟训练时，为帮助驾驶人提前适应复杂的道路交通流，智驾座舱应具备多机联网功能。
12. 本次采购需为智驾座舱定制开发一套赛事软件，旨在通过多台设备联网，结合多场景、多路况的沉浸式驾驶体验，考验选手的驾驶技术、应变能力与规则意识。要求针对普通/专业体验者，分别定制两场赛事：包括比赛道路场景和计分规则的定制，比赛过程中，应对闯红灯、超速、压实线等交通违法行为进行自动判定，以及提供用户注册/登录、成绩排名、后台管理等辅助功能。其中赛道总里程应不低于10km，道路场景应涵盖城市道路、高速公路、高架桥与隧道等多种路况类型，途中设置冰面、湿滑路段、高速爆胎等突发状况，全面展现模拟驾驶的竞技性与真实性。
13. 教学平台应具备自动驾驶虚拟仿真开发与测试联机平台软件软件著作权证书。
14. 需配置联网服务器一套：最大支持20台模拟器联机运行。
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